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Drontechnolodgiai kutatasok

Kulcsszavak: drontechnoldgia, csoportos robotika, 6nszervez6d6 autonédm rendszerek,
csoportos intelligencia

Kutatasi koncepcid: A csoportos mozgdst produkdlo allatok csodalatos mintdzataitél és
hatékony dontési mechanizmusaitdl inspirdlddva azt kutatjuk, hogy miként allithatunk
csoportos mesterséges intelligencidval ellatott dronrajokat az emberiség szolgdlataba.
Olyan elosztott, 6nszervez6d6 drén hardware és szoftver rendszereket terveziink, amik
kiemelt szempontok alapjan optimalis viselkedést mutatnak egy adott alkalmazas
esetében, pl.: rajban repilés, dron forgalmi konfliktus helyzetek, elosztott drdénos
méréstechnika, csoportos Uldozés menekilés vagy latas alapu csoportos keresési
feladatok.

Kutatasi szolgdltatasok: Dréonok (egyedi replil6 robotok) és dron flotta kezel6 szoftver
fejlesztése, vezérl6 algoritmusok fejlesztése, dronokkal kapcsolatos hatastanulmanyok
készitése, elosztott mérési halézatok fejlesztése, adatelemzés, adatvizualizacio.

Rendelkezésre allé infrastruktura: Dron flotta, elektronikai labor, mechanikai m(ihely,
3D nyomtaté.

Mely iparag szamara relevans a szolgaltatas: Infokommunikacids és IT ipar, Repul6gép-
, Ur- és védelmi ipar, Szdllitas és logisztika, Agrar- és élelmiszeripar, Elektronikai ipar,
Gépjarmdipar, Szdrakoztatdipar, Kérnyezet- és természetvédelem.
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A szolgaltatashoz kotheto relevans publikaciok:

- Boldizsar Baldzs, Gabor Vasarhelyi, Tamas Vicsek: Adaptive leadership pvercomes
persistence — responsive trade-off in flocking (2020). J. R. Soc. Interface

- Gdbor Vasarhelyi, Csaba Viragh, Gergé Somorjai, Tands Nepusz, A.e. Gusz Eiben,
Tamas Vicsek: Optimized flocking of autonomous drones in confined environments
(2018). Science Robotics.

- Balazs, B., & Vasarhelyi, G. (2018). Coordinated dense aerial traffic with self-driving
drones. In Robotics and Automation (ICRA 2018), International Conference on (pp.
6365-6372). doi:DOI: 10.1109/ICRA.2018.8461073

- Janosov, M., Viragh, C., Vasarhelyi, G., & Vicsek, T. (2017). Group chasing tactics:
how to catch a faster prey. New Journal Of Physics, 19(5), 053003. doi:10.1088/1367-
2630/aa69%e7

- Virdgh, C., Vasarhelyi, G., Tarcai, N., Szorényi, T., Somorjai, G., Nepusz, T., & Vicsek,
T. (2014). Flocking algorithm for autonomous flying robots. Bioinspiration &Amp;
Biomimetics, 9(2), 025012. doi:10.1088/1748-3182/9/2/025012

A szolgaltatashoz kothetd relevans projektek:

- Aszolgdltatassal kapcsolatos tovabbi informacid itt érheté el:
o https://hal.elte.hu/drones
o https://hal.elte.hu/~vasarhelyi/en/projects

Referencidk, kiegészitd informacio:

- IP hasznositasi szerz6dés CollMot Kft-vel. A CollIMot Kft célja a drdnrajos kutatasi
eredmények Uzleti hasznositasa. CollMot Kft. relevans oldalai:

o  https://collmot.com

o https://collmot.com/research

o https://dock.collmot.com

o https://skybrush.io
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